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JHMIiNiStrg

Automaatne allapanu laotamine

JH AGRO



JHMINISTR@ SUSTEEM

JHmMIiniStrg

JHmIniStrg laotab automaatselt erinevat tilpi allapanu nagu pdhk, hein, saepuru, liiv ja separeeritud
sdnnikujaagid. Lisaks sobib slisteem ideaalselt kores66da jaotamiseks emistele ja/vdi orgaaniliselt
peetavatele kanadele. Ststeemi on véimalik paigaldada ehitusjargus ja juba olemasolevatesse lautadesse.
JHmIniStra robotid on vaikesed kuid té6kad ja laotavad materjali mitu korda péevas. JHminiStrg roboteid on
toodetud alates 2004. aastast.

JHmMIiNiStrg sitisteemi osad:

¢ Roo6baste siisteem

o Taitmisjaam, kus kasutatavat materjali
ladustatakse ja robotisse laaditakse

¢ Robot, mis jaotab materjali laudas laiali

Roboti programmeerimine

Roboti programmeerimine toimub robotil oleva
juhtpaneeli abil. Nuppude abil on vdéimalik
programmeerida funktsioone, s.o ré6baste valik,
toimingud, laotamise/s66da jaotamise algus/I6pp,
laotuslaius ja laotatav kogus, ainult paremale vdi
vasakule reale laotamine, téitmise algus/I6pp jne.

Automaatse laotamise eelised

Suur mahutavus

Minimaalne manuaalne t66
Individuaalne laotamine gruppidele
Kuni 30% allapanu kokkuhoid

Laotab mitu korda paevas

Vahe mira (kasutab akusid)

Robot ei sekku loomade igapaevarutmi
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JHMINISTR@ ROBOTID

Koikide robotite puhul kehtib jargnev:

o Liikumisaeg 2 - 30 min

¢ CPU juhtimine

¢ 18 erinevat rada kuni 8 korda p&evas > \leomootor
©  tdéo6tavad akujoul

¢ akude laadimine toimub laadimisjaamas Veovanker

- Juhtpaneel

, Akud

Peenestid °Materjalipunker
Lint
V5i kett
Turvapidur
" Laotuskettad

Vi lint vbi vabalangemine

Laotuskettad AN 7 . Vabalangemine

Naide

Mbbtkava skeem JHmIiniStrg pdhule

1387

K-760 mm

P -1960 mm




TAITMISJAAMAD

JH pbdhupakkide lI6ikamisseade

Véimalik on valida erineva suurusega pdhupakkidele
moeldud Idikamisseadmete vahel. Pdhupakkide
pealelaadimine on vdimalik kolmelt kiljelt.
Seadmesse mahub korraga Uks pakk, kuid sellele on
voimalik lisada tadiendav etteandelaud, millele saab
korraga paigutada mitu péhupakki. Seadmele saab
lisaks paigaldada JH p&hupeenesti, mis peenestab
pohu 2 cm pikkusteks tlkkideks, tarbides sama-
aegselt vaga vahe elektrit.

JH lahtise materjali doseerimisseadmed

Juba peenestatud pdohu ja/vdi saepuru
transportimiseks on vdimalik on valida 2, 5 ja 9 m’
mahutavusega punkrite vahel. Tegu on lihtsate, kuid
tugeva konstruktsiooniga punkritega, millel on
kaldega pdhi ja konveierlint. Seadmed on varustatud
Ulaossa paigaldatud peenestiga, mis doseerib
allapanumaterjali robotisse.

Liiva doseerimine

Liiva hoiustamiseks ja robotisse doseerimiseks.
Seade mahutab kuni 7 m® liiva. Liiva lisatakse
robotisse kummilindi abil. Seadmes saab hoida
umbes né&dala jagu liiva. Lisaks on voimalik tellida
juurde hidrauliline kaas, mis tuleb kasuks, kui seade
on paigaldatud valitingimustesse.

Paindlikkus

JH robot suudab korjata materjali peale kuni

neljast erinevast tditmisjaamast. Naiteks
mikserist ja pdhupakkide I6ikamisseadmest
korraga loomade sddtmiseks ja pdhu
laotamiseks.

MIKSER

JHmMIniStrg vertikaalmikser véimaldab valmistada
loomade jaoks ette erinevat tutipi kores66ta, naiteks
maisisilo emistele ja munakanadele. Mikseri
segamispunker on varustatud véimsa vertikaal-
kruviga materjali segamiseks ja ldiketeradega selle
peenestamiseks. Mikser on kattesaadaval mahuta-
vusega 2 m’kuni 18 m’.




POHK / SAEPURU ASEMETEL

Pohk / saepuru asemetel

Peenestatud pohk ja saepuru on ideaalne allapanu
asemetele laotamiseks. Materjal peab selle edukaks
kasutamiseks olema kuiv ja peenestatud. Pdhule
jalvdi saepurule voib automaatselt lisada tdiendavaid
imavaid ja desinfitseerivaid aineid.

JHmMIniStrg

JHmIniStrg jaotab pohku ja saepuru automaatselt igat
tilpi asemetega lautades. JHmIiniStrg paikneb
réépmesusteemil ja ei puutu seetdttu kunagi loomade
vOi seadmetega otseselt kokku. P6hu vdi saepuruga
taitmiseks sobivad hasti pohupakkide |6ikamis-
seadmed v6i 2,5 vdi 9m’ mahutavusega lahtise
materjali doseerimisseadmed.

Kokkuhoid laudas

NAIDE ! ! Olemasolevad pdhu ja allapanu laotamiseks méeldud
JHminiStre lehmalaudas _ [+ slUsteemid on kogukad ja paigaldatakse reeglina
i | lauda poérandale. JHminiStrg sisteem paikneb
asemete kohale paigaldataval ré6basteel, mis
tahendab, et suur hulk pérandapinda jaab vabaks.

Séaastab aega ja raha

Allapanu laotamine mitu korda paevas tdhendab, et
asemetel on pidevalt kvaliteetne allapanu.
Allapanumaterjali jaotamise automatiseerimisel
JHmIniStra robotiga on véimalik hoida kokku allapanu
manuaalsele laotamisele kuluva aja pealt.

Pdhu ja/vbi saepuru Iaotamlsgl kuni 8 korda.pae\fe_ls
k_gsutatakse .allapanu op_tlmaalselt, mis voib
tahendada kuni 30% kokkuhoidu aIIapanu arvelt.

Pon [ Lin Ui
10 tundi 10 tundi 10 tundi



SEPAREERITUD SONNIKUJAAGID ASEMETEL

Separeeritud sdnnikujaagid asemetel

Separeeritud voi kuivatatud sdnnikujddgid on uus
ponev alternatiiv teadaolevatele lehmalautade jaoks
kattesaadavatele allapanumaterjalidele.
Separeeritud sénnikujaakide kasutamise eelised on
samad, mis liiva puhul — paindlik ja Ghtlane ase, mis
votab kuju lehma jargi. Separeeritud sénnikujaakidest
allapanu laseb lehmal puhata ja panustab looma
tervise paranemisse. Separeeritud sdnnikujaakidest
allapanu laotamine mitu korda paevas mdjutab
bakterite vohamist allapanus, mis on JHministrg
automaatse allapanu jaotamise slisteemi kasutamisel
markimisvaarselt vaiksem.

JHmMIniStro

JHmIniStrg téidetakse separeeritud sénnikujaakidega
otse kruvipressiga separaatorist vOi sarnasest
seadmest voi valise doseerimisseadme abil.
JHmIniStrg robotid suudavad laotada allapanu kuni 8
korda pdevas. See tdhendab, et separeeritud
sonnikujaake laotatakse regulaarselt 6hukese kihina,
mis tagab alati varske ja kuiva allapanu olemasolu

asemetel.
NiiRRERERRERRARER iiiigﬁii ii|‘
- Kokkuhoid laudas
m] |=|=|=|=I Laga kuiva fraktsiooni manuaalsel laotamisel on
|=|=|=|=I tosine oht asemete Uletditmiseks ja allapanumaterijali
raiskamiseks. Lisaks on asemetel oleva
% ‘! !‘.T | allapanumaterjali hulk sellise meetodi kasutamisel

darmiselt ebalhtlane. JHminiStrg roboti kasutamisel
on laga tahke fraktsiooni hulk asemetel Uhtlasem ning
tahke fraktsioon tdnu dhukeste kihtidena laotamisele
kuivem.

Saastab aega ja raha

JHmIniStrg abiga on voimalik ehitada lauta ststeem,
kus taiendavat allapanumaterjali pole vaja lisada.
N R SRS AR i
!elduvast Iagast. .Se.daSI on vdimalik sdasta aega, t66d
Jaallapanumaterjall.

10 tundi 10 tundi 10 tundi
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LIIV ASEMETEL

Liiv asemetel

Liiva kasutamine loomakarja allapanuna on
laialdaselt levinud. Liiva suureks eeliseks on selle
kaal. Liiv on raske ja ténu sellele on liiva kasutamisel
voimalik ehitada kiirelt paindlik ja stabiilne ase, mis
votab kuju lehma keha jérgi.

Liiv mdjub lisaks hésti loomade heaolule, kuna see
parsib bakterite kasvu ja vedelik imbub aseme pinnalt
alumistesse kihtidesse. Liiv laseb lehmal pikalt puhata
ja aitab sedasi kaasa loomade hea tervisliku
seisukorra tagamisele.

JHmMIiniStrg

JHmIniStrg jaotab liiva automaatselt igat tlupi
asemetega lautades. JHminiStrg paikneb
rédpmesisteemil ja ei puutu seetdttu kunagi loomade
vOi seadmetega otseselt kokku. Roboti taitmiseks
kasutatakse 7 m® mahutavusega doseerimisseadet.

[rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrerrrrenT

SSSSS=== Kokkuhoid laudas

NAIDE - Olemasolevad liiva laotamiseks mdeldud ststeemid
JHmIniStreg lehmalaudas . —— = on kogukad ja paigaldatakse reeglina lauda

_ - - - - - pdrandale. JHmIiniStrg sisteem paikneb asemete
- -\
I
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kohale paigaldataval ré6basteel, mis tédhendab, et
J_]HHHHHHHIH_H;: -

suur hulk pérandapinda jaab vabaks.

Saastab aega ja raha

Allapanu laotamine mitu korda péevas tdhendab, et

g | asemetel on pidevalt kvaliteetne allapanu.
D Enamikes lautades kulub iihe kuupmeetrit (m®) liiva
at asemetele transportimiseks ja laotamiseks umbes 5
minutit. Allapanumaterjali jaotamise

TEH. ANDMED | 350 automatiseerimisel JHmIiniStrg robotiga on vdimalik

3 hoida kokku allapanu manuaalsele laotamisele kuluva
0,350 ajapealt.
Mo66tmed: L Liiva laotamisel kuni 8 korda p&devas kasutatakse
MG&6tmed: K allapanu optimaalselt, mis voib tdhendada kuni 30%
M66tmed: P 1400 mm kokkuhoidu allapanu arvelt.
277 kg




POHK SEALAUDAS

Poéhu laotamine

JHmIniStrg abil on vdimalik jaotada emistele ja
sigadele pdhku mistahes tuupi latritesse. See sobib
kasutamiseks nii poegimislatrites kui vabalt peetavate
emiste puhul.

Robot paikneb rédbastel ja saab sedasi vabalt ringi
liikuda.

JHmMIniStrg

JHmIniStrg paikneb ré6pmesisteemil ja ei puutu
seetbttu kunagi loomade vdi seadmetega otseselt
kokku.

JHmIiniStrg robotit on véimalik paigaldada nii
olemasolevatesse kui ehitusjargus lautadesse ning
Uldiselt pole vaja lauda sisustust vdi katuse-
konstruktsioone muuta.

NAIDE
JHminiStre sealaudas - Kokkuhoid laudas

Olemasolevad pdhu jaotamiseks mdeldud siisteemid
on reeglina kullaltki suured. JHmIniStrg sisteem
paikneb asemete kohale paigaldataval ré6basteel,
mis tdhendab, et suur hulk pdrandapinda jaab vabaks.
Lisaks ei pea rédbastel paiknev robot liikuma labi
| varavatest ja ustest, mis tdhendab, et nende arvu
H saab hoida minimaalsena.

FTTTTTTTTTTH TTTTTTTT L Saastab aega ja raha

Laotades pohku mitu korda pédevas on véimalik valtida
selle sattumist lagahoidlatesse ja puudub vajadus
tdiendavatesse materjalidesse investeerimiseks.
T?iendavg ettNe'and.eIaua kasutamisel kq_os JH
pohupakkide ldikamisseadmega suudab slisteem
— : téo6tada iseseisvalt kuni nadala.
==

10 tundi |10 tundi 10 tundi



SUGAVALLAPANU

Stgavallapanu

Hea aluspinnaga sigavallapanu tadhtsus on hasti
teada. Kuiv ase on eriti oluline naiteks piimakarja
puhul, kus see parandab méarkimisvaarselt loomade
tervislikku seisukorda.

Hea aluspinnaga kuival allapanul lamamine parandab
lehma udara vereringet, annab lehmale
maletsemiseks rohkem aega, laseb looma luu- ja
lihaskonnal puhata ning sdrgadel kuivada.

JHmMIniStrg

JHmIniStrg robotid 1000, 1500 ja 3000 on ideaalsed
suures koguses pohu laotamiseks lehma-, karja-,
kitse ja teiste sligavallapanuga lautades. JHminiStrg
paikneb ré6pmeststeemil ja ei puutu seetdttu kunagi Ha .
loomade vdi seadmetega otseselt kokku. Robot ei Wi
hairi lauda igapaevarutmi. JHminiStrg stigavallapanu
jaoks modeldud robotid on varustatud eriti suurte
laotusketastega, mis suudavad laotada p&hku kuni
6,5 meetrilaiusele alale.

JHmIniStrg kasutamisel pdhu kokkuhoid
kuni 30%

Pdhu regulaarsel laotamisel kuni 8 korda paevas
kasutatakse péhku optimaalselt.

NAIDE

JHmIniStre siigavallapanuga laudas

Parem elukeskkond

Akujoul liikuv JHminiStrg robot on vaga vaikne ja ei

Mahutavus? pbhjustaloomadele stressi.

M??tmedj L Suurtes sealautades elavad sead saavad loomulikult

Maotmed: K - o P

M&tmed: P ringi nuhkld_a ja seetdttu vaheneb ka sabadest
nammustamise ont

looma looma looma
min. _
Laotamislaius

Ré6pa suurus




KORESOOT

Kores®dt orgaaniliselt peetavatele
munakanadele ja emistele

Eksperimendid on ndidanud, et korestdéda
kasutamine vadhendab markimisvaarselt sulgede
nokkimist ja kannibalismi munakanade seas. Kanad
on tervemad ja tootlikumad. Koresédda andmisel
emistele on tulemuseks paremini toidetud ja
rahulolevamad loomad.

JHmMIniStrg

JHmIniStrg vdimaldab jagada naiteks kanadele voi
emistele kores®tdta, nagu maisisilo. Koresdédda
segamise ja doseerimisega robotisse tegeleb
JHmIniStrg s66damikser. Mikseri segamispunker on
varustatud vdimsa vertikaalkruviga.

—
|

NAIDE

JHmMIiniStre munakanade laudas

TEH.ANDMED _ [350 526 |

Mootmed: L [500mm  [500mm |
[Mostmed: K [500mm _ [750mm |
[MGGtmed: P [1400mm _ [1400mm |
[Kaal  |268kg  [359kg |
Toomaht  |6.000kana _ [10.000kana |
Kirus ~ |1-30m/min._ [1-30 m/min. |

Pohi  [Kett  |Kett |
Tocaeg  [10tundi  [10tundi

Kasutegurid

Maisisilo automaatne jaotamine JHminiStra robotiga
vdimaldab sd6ta kdiki loomi samaaegselt. JHminiStrg
robot suudab voétta materjali peale kuni neljast
erinevast taitmisjaamast.

Loomade heaolu

JHmMIiniStrg robot vdimaldab taita (ha karmimaks
muutuvaid loomade heaolu puudutavaid ndudmisi.
Kores66t on naiteks vabalt peetavate emiste puhul
ideaalne nuumso66t, kuid seda voib kombineerida ka
laotatava péhuga.



ROOPAD JA MUUD SEADMED

R&éobaste susteem

JHmIniStr@ robot sdidab séltuvalt roboti raskusest IPE
100-160 roé6bastel. Robot suudab labida ka 90°
pooérdeid ja pé6rmeid. R66pad on paigaldatud
tugiraamistikule vdi lauda olemasolevatele
struktuuridele. Rdé6baste alumisele kiuljele
paigaldatakse ré6patahised, mille jargi robot
orienteerub. Uldiselt pole JHmIniStrg sisteemi
paigaldamisel vaja olemasolevaid tugiposte
tugevdada.

Automaatne ro6baste tdstmine

Paljudes lautades on st6da jaotamiseks
kasutatavates vahekaikudes vajalik ligipdas traktori
vdi muu masinaga. JHmIniStrg sisteemi rédpad
voivad ligipddsu raskendada, mistéttu on téétatud
védlja automaatne réd6baste tdstmise slsteem.
Vahekéiku jaéva rédpa tdstmine/allalaskmine toimub
automaatselt roboti juhtimisel vbéi manuaalselt
kaugjuhtimispuldi abil.

Automaatne kaitsekardinate siisteem

Loomuliku ventilatsiooniga lautades vdib JHminiStrg
ststeemi t66 olla hairitud. Selleks téétasime valja
automaatselt avanevate/sulguvate kaitsekardinate
susteemi. Robot annab mddédumisel signaali
kardinate ettetdbmbamiseks. Kui robot on laoctamisega
I6petanud avanevad kardinad automaatselt. Slisteem
integreeritakse lauda olemasoleva kardinate
juhtimise stisteemiga.

Automaatuksed

Kui robotit kasutatakse mitmes hoones on vdimalik
paigaldada automaatuksed. Uksed hoiavad lauda
temperatuuri ja muud tingimused stabiilsena.
Automaatuksed t66tavad ka koos tulekindlate ustega.
Uste kontrollimisega tegeleb robot.
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